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Chap : GEOMETRIE 3™ Collége REPERAGE et COORDONNEES

1. Principe du repérage dans le Plan

1.1) Repérage d’un point

Dans un repere du Plan, I’abscisse se lit sur ....................

et I’ordonnée se lit sur .............

e Un point A se repere de la maniére suivante :

e Remarque :

e Exemples :
Le point A (......... ) e ) !
Le point B (......... ) e ) "
Le point C (......... s eeenens ) "#
Le point D (......... s eernes ) #

1.2) Repérage d’un vecteur

—
e Définition : Dans un repere du Plan, un vecteur $% est composé de ......... points

Soient A et B de coordonnées &s s &

o W se repere a I’aide de la formule suivante :
—
| $% = I

1 ere

-6
[ B
. :
(on retiendra $% : ( 2°™ coordonnée — 1° coordonnée) ) i/
b

o

e Exemples :
Le point A (2, 4) !

LepointB(3,-2) "1 J
Le point C (-6, -3) "# )

LepointD (-5,3) # )
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1.3) Repérage du vecteur opposé a AB B

mais qui est de Sens .........ccccveeveenennnn. s

e C’est celui qui a laméme ................ ,laméme ................. / B
A /

—
On le note : %P ou encore .....ceeeeeeevveeeeeenn. donc .

— —
e les coordonnées de %$ sont : | %P = =-° $%I

1.4) Vecteur égaux

e Théoréme : 2 vecteurs égaux ont forcément 1es MEMES .......cevververierervienienenienieneeieeeee

e Exemple : on donne les points
e A(2,4)
*B(3,-2)
o C (-6, -3)
On cherche D pour que ABCD soit

un parallélogramme.

e Réponse :
— ABCD parallélogramme signifie : W e avec D (x,y)
—>
Or, $% (3-2;-2-4)=(1;-6) | (... = rvreeees X = e
et soit soit
=
=(-6-x;-3-y) ) L. = rereees V= e
e Conclusion : les coordonnées de D sont D (........ R )

2) Représentation d’un vecteur par ses coordonnées

2.1) Addition et soustraction de coordonnées

e Régle : on peut additionner et soustraire les coordonnées de vecteurs par .............

e Exemples : On donne les point A (2,4) ; B(3,-2); C(-6,-3) et D (-5, 3)

—
a) le vecteur $% a pour coordonnées : (.......ccoevevrerrennene 3 e )=(oorrne ;

- .
b) le vecteur a pour coordonnées @ (...cocceercrieennnnn. 3 e ) =(eeeee

F O T .
¢) le vecteur $% + a pour coordonnées :

(1;-6)F(1;6)=(ecereverrernnenn ) e )= (o e )
d) le vecteur W— '_)a pour coordonnées :
(1;-6)-(1;6)=C(everreennenn. D e )=(oorenne D e )
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2.2) Coordonnées du milieu d’un segment

e Définition : le point I est le milieu du segment [AB] si

o s . : A
il vérifie les 3 égalités vectorielles suivantes : I
°

_______ — I o
SN SN Il Il
........ =% ou B%B =i
g —
A B( :/"5 ................ ou B+ % = i
e Calcul %16 ses coordonnées
* P Y U | 1, 1
b))  bnls (&= 8 Jds &= Sl s .8 = &, b
3 L R R A
($+A)$ ($2A>2$(2A12$,$2A),2$

e Conclusion — Théoréme

le point I milieu du segment [AB] admet pour cordonnées

1 1
1(= D~
(5 )i 5 ))

e Exemple : On donne les point E (-2, 3) et F (5, -7)

Calculer les coordonnées du point H milieu de [EF]
e Réponse : Si H est le milieu de [EF] alors ses coordonnées vérifient :

&—)2&!,2&__2( ........................ ) ........ H( ................ ; ................ )
) 715 73 (corerrenreerreenieens )= e

3) Distance entre 2 points

3.1) Formule de la distance

¢ Dans un repére orthonormé, soient A et B de
coordonnées &s s & % ,
la distance entre le point A

et le point B est donnée par la formule :

AB =/ (xgx) *+(yiy.0)?

e Remarque / %

e Exemple : On donne les point B (3, -2) et D (-5, 3)

On calcule : ‘F(& & ; %) = (eoveerreeiens ) e )= (eerns D e )

Oncalcule : BD = /(& &%)* H( %)= coorveveeerrerrrnnn. e, ~
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